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Pozadavky na prutok
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Regulace pritoku v rozsahu 4-50%
odpovida vykonovému rozsahu 10 az 80%.
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Plynula vs. ON-OFF regulace
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Kompenzace charakteristiky spotfebice
pomoci charakteristiky ventilu

v Pro ziskani co nejlepsi celkové linearni
charakteristiky regulacniho okruhu je nutno
nelinearni charakteristiku spotrebice

q kompenzovat opacnou ekviprocentni
u charakteristikou regulacniho ventilu.
Za predpokladu,ze
Ap je konstantni:
q = kv V(Ap)
oo P (Vystupni vykon) 100% q (PT"Jtok) =Kv . 100% P (Vystupni vykon)
90% : rd 90% A S ’/ 90%
80% . 80% +— S / 80%
70% S - 70% +—° 77 / 70%
B 60% ‘ 60% +— ~ 60%
H 50% / i + S0% — / - = %
i ’ i 40% J 40%
< 0% 7] . /
H % VAR | 30% S ~ 30%
3 ’ /'
: o [ 1 20% , 20%
H 10% [/ 10% - 10% -
é b q (Prutok % h (Zdvih) % h (zdvih)
g 0% 20% 40% 60% 80% 100% 0% 20% 40% 60% 80% 100% 0% 20% 40% 60% 80% 100%
“ Charakteristika spotfebice Charakteristika regulacniho ventilu ~ Charakteristika
§ (ekviprocentni) regulacéniho okruhu
e




3/16/2018

Variabilita tlakové diference
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Tlakova ztrata potrubi klesne na 4% Regulaéni ventily jsou ovlivhény nardstem
pavodni hodnoty. tlakové diference.
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Ovlivnéni EQ charakteristiky ventilu autoritou
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tim vétsi je deformace regulaéni charakteristiky.
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Linearni tlakové nezavisly ventil = regulacni ventil s autoritou 0,25

Linearni PIBCV ventily s omezenim zdvihu

onal SA. All rights rest

‘Copyright © IMI Hydronic Engincering Internati

Linearni ventily s omezenim zdvihu
pracuji za provozu s velmi malym
zdvihem — to vede k regulaci ON/OFF

Nast. 10 = 100% pritok = 100% zdvih
Nast. 4 = 40% pratok = 40% zdvih

Nast. 2= 20% pruatok = 20% zdvih

Celkovy zdvih téchto ventil(i zavisi na projektovaném pritoku a tomu
odpovidajicimu nastaveni. Nizsi pratok, nizsi nastaveni a zdvih. Obé hodnoty
klesaji stejnym zptsobem.

Linear characteristic
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Porovnani pfi 20% prutoku

KV/KVy %] TA-Modulator K/ Ky [9) TA-Compact-P
100 100
e w
w —— KVyay 100% of Kvs o —— KV, 100% of Kvs
— KVya 0% Of Kus —— KVpyp, 40% of Kvs
40 —— KV, 20% Of Kvs 40 KV, 20% Of Kvs
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TA-Modulator Zdvih (4mm)  TA-Compact-P  Zdvih 4mm)

3

: Nastaveni 100% 2,4 mm — 0,8 mm
z Nastaveni 40% 1,5 mm — 0,32 mm
Nastaveni 20% — 0,96 mm - 0,16 mm
3-6x vétsi zdvih

EQM ventil + LIN pohon

VS.
LIN ventil + EQM pohon

. Celkova
Ventil + Pohon + Spotiebi¢ =  charakteristika
okruhu

Equal-percentage Linear Phi @ 0.25
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TA-Slider
Regulacni charakteristiky

> Kompatibilni s linedrnimi i
EQ% regulacnimi ventily
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KRIVKA CHARAKTERISTIKY POHONU
> Volitelné: Linedrni (LIN) v
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LIN ventil s EQ% pohonem

Graf zndzornuje chovani pohonu .
s pfesnosti 0,1 mm. LIN ventil

+
Ackoliv pohon obdrzi pozadavek

o
na otevreni, ventil zOstava stale EQ% pOhon
zcela uzavren.

Jiam Linear valve 4mm lift and lift limitation + EQM 0,25 actuator with 0,1 resolution
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Zavislost vykonu na fidicim signalu

EQM ventil + LIN pohon

EQM 0.27 + LIN valve 4mm lift and lift limitation + linear actuator
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LIN ventil + EQM pohon

Linear valve 4mm lift and lift limitation + EQM 0,25 actuator with 0,1 resolution
P/P ey [%]
100

90
80
70

60 )
% —— Setting=40%

—— Setting=100%

20 ——Setting=20%
30
20
10
0

U/ [%]
100

15

Hydronic Enginearing

LIN ventil + EQM pohon

EQM ventil + LIN pohon

VS
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Plynula regulace

) EQ% ventil
+

LIN pohon

U

Vysoky regulacni pomér
Levnéjsi pohony

N

LIN ventil
+
EQ% pohon

U

Omezeny regulacni pomér
Drazsi pohony
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IMI-TA tlakové nezavislé ventily

TA-Modulator TA- Modulator TA-Modulator

DN 15-32 DN 40/50 DN 65/80
! * Omezeni max. pritoku 92 — 350.000 I/h TA-Fusion-P
: + Max. dP 400 - 1600 kPa DN 32-150
3 *  Min. dP 15 kPa

. M-ax. teplota avz 150°C KTM 512,

* Min. teplota aZ -20°C KTM 50

DN 15-200
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VSechny tyto tlakové nezavislé ventily IMI-TA

* Maji rovnoprocentni charakteristiku o A

0% 20% 40% 60% 80% 100%

* Umozniuji méreni priitoku a vykonu

* UmoZniuji méreni
dispozi¢niho tlaku
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